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STB (Strobe Input).

MODE 1 (FORT A)

Bu giris “0” yapildi§inda giris portundaki veri tutulur. PAs-PA, E>

IBF (Input Buffer Full F/F) CONTROL WORD

Bu cikis “1” olmas! giristeki verinin yiklendigini fakat oz 2e Ps Pa 0s Pz O Do v, oo
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girisinin “0” olmasiyla “1” olur. Verinin okunmasiyla, PC 5 PMREL | Pesfe—— AR,
RD giriginin gikan kenariyla “0” olur. T -

INTR (Interrupt Request)

Bu ¢ikis “1” olmasi durumunda giris cihazinin CPU Pla[——= INTR,
ya kesme géndermesi igin kullanilabilir. WR ——=d)

IBF “1”, STB “1” ve INTE “1” olmasiyla “1” olur. PCyg .-,:2—..

RD girisinin diisen kenariyla “0” olur. INTE A PC4 ve
INTE B PC2 nin bit set/reseti ile denetlenir.

Mod 1 (Cikis) 2>

OBF (Output Buffer Full F/F)
OBF ¢ikisl, CPU nun veriyi porta yazmasiyla “0”

CONTROL WORD

D; Dg Oy D, By D, D, D,

MODE 1 {PORT B}
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ve ACK girisinin dlisen kenariyla “0” olur. P— Y
ACK (Acknowledge Input).

Bu giris “0” yapildiginda ¢ikis portundaki cihazin

veriyi kabul ettigini g6sterir. > INTR
INTR (Interrupt Request) a d

Bu ¢ikis “1” olmasi durumunda ¢ikis cihazinin CPU

ya kesme gdndermesi igin kullanilabilir.

ACK “1”, OBF “1” ve INTE *“1” olmasiyla “1” olur.

WR girisinin dlisen kenariyla “0” olur. INTE A PC6

ve INTE B PC3 iin bit set/reseti ile denetlenir.
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Mod 2 anlagma uglarinin fonksiyonlari Mod 1 ile benzerdir.
Kesme Uretimi, izin/yasak fonksiyonlar da benzerdir.
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INTR (Interrupt Request)

Bu ¢ikis “1” olmasi durumunda giris veya ¢ikis cihazinin CPU ya
kesme gondermesi igin kullanilabilir.

OBF (Output Buffer Full F/F)

OBF cikisl, CPU nun veriyi A portuna yazmasiyla “0” olur.

ACK (Acknowledge Input).

Bu giris “0” yapildi§inda 3-durumlu A portundan veri gdndermeye
izin verir.

INTE 1, PC6 bit set/reseti ile denetlenir.

STB (Strobe Input).

Bu giris “0” yapildi§inda giris portundaki veri tutulur.

IBF (Input Buffer Full F/F)

Bu ¢ikis “1” olmasi giristeki verinin yiklendigini gdsterir.

INTE 2, PC4 bit set/reseti ile denetlenir.
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